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Mit dem Gelande gehen
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Hange meiden
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Auf Sicht kartieren =
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Bewegungsalgorithmen

1. Bleibe im gut belaufbaren und auf
Wegen; meide das grune!

2. Bewege dich mit dem Gelande; meide
unnotige Steigung!

3. Meide steile Hange!

4, Kartiere auf Sicht; Nutze deine
Grundlagen!

5. Arbeite in Etappen!
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